Ταξινόμηση και σχεδιασμός δυνάμεων.

Λέμε πάντα ότι οι δυνάμεις που ασκούνται σε ένα σώμα ασκούνται από τα σώματα που αποτελούν το περιβάλλον του. Θα υπάρχουν σώματα που θα βρίσκονται σε επαφή και σώματα που θα βρίσκονται σε απόσταση με το «σώμα» που εμείς εξετάζουμε. Έτσι και οι δυνάμεις ανάλογα με τον τρόπο που ασκούνται σε ένα σώμα θα ταξινομούνται σε δυνάμεις επαφής και σε πεδιακές δυνάμεις 
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	Από απλή στήριξη σε επιφάνεια (με ή χωρίς τριβές)
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	Από σχοινιά ,ελατήρια, αλυσίδες ,σύρματα κλπ
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Δυνάμεις επαφής
	Από υγρα ή αέρια (Ανωση)

	
	Από σήριξη σε οξείες ακμές ή καμπύλες επιφάνειες
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	Βαρυτικές

	Δυνάμεις πεδίου
	Ηλεκτρικές

	
	Μαγνητικές


1 Σχεδίαση του βάρους.

Πάντα το βάρος κατευθύνεται προς το κέντρο της Γης.
 α) Αν το σώμα είναι μακριά από την Γη (όμως μέσα στο βαρυτικό πεδίο της Γης) Σχεδιάζουμε το βάρος να κατευθύνεται προς το κέντρο της Γης.
β) Αν το σώμα είναι στην επιφάνεια της Γης Σχεδιάζουμε το βάρος να είναι κάθετο προς το οριζόντιο επίπεδο.

2. Σχεδίαση της αντίδρασης του δαπέδου.

α) Αν δεν υπάρχει τριβή : Η αντίδραση του δαπέδου είναι κάθετη στο δάπεδο
 
β) 
Αν υπάρχει τριβή : Η αντίδραση Α του δαπέδου είναι πλάγια και μπορεί να αναλυθεί σε δύο κάθετες συνιστώσες: ι)

την τριβή Τ ιι) την κάθετη στο δάπεδο (και κάθετη στην τριβή). Αυτή την λέμε κάθετη αντίδραση Ν.
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Δηλ. σε αυτή την περίπτωση η δύναμη που ασκεί το δάπεδο στο σώμα είναι μία και μπορεί να αναλυθεί σε δύο συνιστώσες μία εκ των οποίων είναι η τριβή
3. Οπως είδαμε παραπάνω η τριβή μεταξύ δύο σωμάτων που εφάπτονται αποτελεί συνιστώσα της αντίδρασης του δαπέδου. Αν και από επιστημονική άποψη είναι ορθό να σχεδιάζουμε πρώτα την αντίδραση του δαπέδου και μετά να την αναλύουμε στις συνιστώσες Τ και Ν από πρακτική άποψη αρκετές φορές σχεδιάζουμε την τριβή Τ και την κάθετη αντίδραση Ν ξεχωριστά.

Οσον αφορά την σχεδίαση της τριβής όταν δύο σώματα Γ, Δ εφάπτονται και το Γ τείνει να ολισθήσει ή ολισθαίνει ως προς το Δ τότε η τριβή που το Δ ασκεί στο Γ είναι αντίθετη της κατεύθυνσης που το Γ ολισθαίνει (ή τείνει να ολισθήσει) ως προς το Δ. [image: image2.png]



4. Σχεδίαση δυνάμεων από νήματα.

Θεωρώ νήμα αβαρές η μία άκρη του οποίου είναι στερεωμένη σταθερά και στην άλλη στερεώνεται το σώμα που μελετάμε. Το νήμα τότε ασκεί στο σώμα δύναμη Τ που τη λέμε τάση του νήματος. Η τάση είναι δύναμη κεντρική, έχει διεύθυνση δηλαδή την ευθεία που ενώνει το κέντρο μάζας του σώματος με το σημείο στήριξης του νήματος και φορά προς το σημείο στήριξης. 
5. Τροχαλίες χωρίς μάζα και δυνάμεις.
Οταν η τροχαλία δεν έχει μάζα τότε το μόνο που κάνει είναι να αλλάζει την κατεύθυνση της δύναμης που ασκείται μέσω του σχοινιού. [image: image3.png]



6. Όταν θέλουμε να σχεδιάσουμε τις δυνάμεις σε ένα σώμα : 
α) Θα απομονώνουμε νοερώς το σώμα από το περιβάλλον του και θα «βλέπουμε» ποια είναι τα σώματα του περιβάλλοντος. 
β) Κάθε σώμα του περιβάλλοντος θα του ασκεί και μια δύναμη.
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2.1 Iow mopapdépemon yopoktnpileTor g ELAGTIKY KOl TOWN OG TAU-
ot

2.2 'Evo ghotiiplo pe v emidopaocn dvvapeng F empnkoveron katd oua-
ot X. Av 670 EA0TIPLO 00K 0el dirhdora dvvapun, Toon Oa yiver n
EMUNKVVOT] TOV;

2.3 No yopoKTnpiceTe pe X TIC TUPUKAT® TPOTAGELS, AV EIVUL CMGTES, KL
pe A, av givar LovOaopEVeS, KoL Vo 0LTIOAOYGETE TV EMAOYI] GOG.
o. H ovoneipoon evdog ehatnpiov amd ydivPa sivar ehaotikn.
B. H emunxouvon pag podpdvng papdov givar mhaotikn.
v. M yéAkivn péfdog givor mo glaoctikn amd o papodo tav idiov d1aetd-
GEMV 01O KOOVTGOVK.

2.4 To cvppa evog ehatnpiov amd yaivfa £xel Simraora drdpeTpo amd To
cVppa evog GAhov eLaTPiov TOV 610V VAIKOD Kul pE TO 610 prjkog.
Tote:
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B."Exovv t 110 oxAnpdTaL.

2.5 Mog 0a yapaxtnpilote évo ELaTPLO TOL 1] YOPUKTIPLOTIKI TOV £)EL
pkpn) khion;

o. XkAnpo.

B. Maioxo.

2.6 No avo@épete KoL vo 6xoldoete 000 mapadeiypota omwd TV Kaodn-
pnepVI| gpmEpia oog:

o. Ehaotikév mapopopedcemv.

B. IMAooTIKOV TOPALOPPDOCEWDY.

2.7 ZopminpAoTE TO KEVA OTIS TAPUKAT® TPOTAGELS:

o. Eqv éva v vrokovel 6to vopo tov Hooke, Ot c.eeeeeeeceieicienineee. Tov &i-
VOU OVOIAOYEG HE vvevenvrereneerereneenereeeenenaeneas TEOD e

B."Eva c0ppa, to omoio vrokovel 6to vopo tov Hooke, mapopopedvetor po-
Vi, OTav pio. SVVOUT TOL OOKEITOL 6° OVTO EETEPAGEL TO .ooveeveneveeneene
......................................... Kot Opavetat, otav o dvvoun Eemepdoel 0




[image: image7.png]2.8 Avo ghatiipra £xovv otaBepég k, = 20N/m kon k2 = 2N/cm. ITowo amé o
9900 givan 10 Mo oKANPO;




[image: image8.png]2.9 ’Eva ghatipro éxel piikog 10 cm. Mg v emidpaon pog dvvoung 10N
70 piKog Tov yiveton 12,5 cm. ITowo dVvapn Oa yperaotei, Yo va amo-
KT16€L TO €haTiiplo pijkog 13,5 cm;

2.10 'Eva. grhotiipro empnkivetor pe Ty enidpaocn puog dvvauns. Eav
n empiKovon givor SOmm kot 1 6100gpd Tov ghatnpiov givar 100
N/m, woéon givor n dOvapun mov Tpokdrece Ty empnkvven avty; Ti
00 cvppei 6to ehatiipro, av aoknOei 6’ avTod dvvaun 10N;

2.11 X¢ évo ghatipro ookeital pro dvvoun 8N, om6Te TO ELATIPLO ETUN-
KOVETOL 0710 TO 0.py k6 pikog Tov TV 18cm o Tehko prjkog 20,4cm.
o. Na Bpeite ) otabepd tov ghatnpiov.
B. No oyedidoete T YopOoKTNPIOTIKH TOV EAATNPIOV.
v. No. Bpeite and 10 S1dypapLpLo TNV ETUHKLVGT TOL EA0TNPIOL, OTAV GE 0VTO
aokeiton dvvaun 10N,
6. [1oon dvvaun omatteital, yio vo emunkuvOel to glatipro péypt to 25 cm.




[image: image9.png]2.12 1oV TOPUKAT® TIVOKO YPAOTI|KAY TO OTOTELEGNATA EVOS TTELPANO-

T0G.
Abvapm (N) 0 1 2 3 4 5 6
Mnkog tov glatnpiov (cm) 40 | 49 58 67 76 88 | 110

Emypnkvven tov ehatnpiov (cm)

o. No copminpwbei o mivakog.

B. No yivel To S10ypapLo ETUAKLVONG-00VauNG.

v. IToto @aiverar va givat o 6pro eraotikdTTOG TOL EAATNPiOL;

3. T1 o ovpPet oto gharthplo, av acknBel o€ avTO dVHvAuUN PEYRADTEPT TOV
0piov ELOCTIKOTNTAS TOV;




